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Iusb npeamera

s mpexemera je cTHHIAmE BEIITHHA 32 CAMOCTATHO CHpOBOhEHE KOMIIjYTEpCKHX CHMYyNaldja M THIMYHHAX aHalH3a y
HHKEHEePCKoj TpakcH, kopumthemeM crenujanusoBanor copreepa CATIA u mampemnmx moxyma: DMU Kinematics,
Generative Part Structural Analysis, Generative Assembly Structural Analysis, Knowledgeware

Hcxon npeamera

ITo 3aBpmrerky Kypca cryzmeHT he O6mtm y MoryhHoctd nma 1) cxBatu 3Ha4yaj U MOTYHHOCTH IpPHMEHE KOMIIjYTEPCKHX
CHMyJanyja WHXEHEPCTBY, 2) CaMOCTaJHO CIpOBEIE HHKEHEPCKe KOMIyTepcKe CHUMyJanuje KopumhemeM
crenujanu3oBaHor coTBepa, 3) Tpe3eHTHpa pe3yiTaTe KOMIjYTEepCKHX CHMYyNaluja y3 IIOMOh caBpeMeHHX
MYJTHMEIHjaTHUX anarTa.

Cagpaxaj npeamera
Teopujcka nacmasa
- Texuomoruje caspemetor wumkemepctBa. CAD/CAM/CAE. Ilpersen THOMYHHX HYMEPHYKHX METOAa Yy OOJACTH KOMIIjyTepPCKU
HOJIP>KaHOT HHXKCHEPCTBA,;
- Anatu 3a cUMYJIalujy Kpetamba Mexanu3zama. [Iperne/; pacroaoXuBux KHHEMATCKHX MapoBa.
- OcHOBe MeTo[e KOHAUHHX eleMeHara. Bpere nmkemepckux mpobiema koju ce Mory pemraBati kopuinhersem MKE y okBupy codteepa
CATIA GPS Analysis.
- Onuc pagHOT OKpY)KeHa CIeHHjaIM30BaHOr MOJyJa 32 CTpyKTypHy aHamu3y npumeHoM CATIA codreepa. Kopaum y cTpyKTypHO]
anamsu: IIpen-npouecop, Iponecop, ITocr-nponecop. CATIA GPS monmanuteT CTpyKTypHE aHanu3e: a) CTaTHyka aHaim3a JeloBa, 0)
DpeKBeHTHA aHaIN3a JeNoBa, 1) CTpyKTypHa aHaiu3a ckiorma, 1) OpeKBeHTHa aHalk3a CKIIONa.
- Jlepunncame napamerapa M CBojcTaBa Mpexa; JlepuHncame orpaHndema u onrepehema; IlpopadyH M BH3yenu3aluja pesyirTara;
VrBphuBame ommTer HUBOA HEXKEHEPCKH INPHXBATJBHBE alpoKcHManwje. [IpHKa3 METOHOJIOrHje HpH IMPOLEHH TA4HOCTH JOOHjeHHX
HYMEPUYKHX pe3yirara.
- Teopujcke ocHOBe auHamudke aHanusze; CTpyKTypHa aHamm3a ckiorna. JleduHucame moBe3aHoCTH n3Mel)y JenoBa CKIIONa Y OKBHPY
cTpykTypHe aHanu3e. [ledunncame peakimje u3mel)y nenosa ckiona.
Ilpakmuuna nacmasa
- Kunemarcka ananmmza — coprBep CATIA DMU Kinematics -Cumynanuja Kperamba MEXaHH3Ma KOje BpPLIM: TPAHCIATOPHO KpPETambe,
KOJICHACTOT BpaTWJIa, INIAHETAPHOT MEXaHHU3Ma.
- CrpykrypHa aHamm3a jenosa — coprep CATIA Generative Part Structural Analysis Jedunucame napamerapa Mpexe H CBOjCTaBa.
Jledunncame orpaHnyeta u onrepehierba;
IpopauyH n BH3yenu3anuja pesyirara. Tymaderme pe3ynraTa JOOHjeHHX KOMI[YTepCKOM CHMYJIAlijoM (II0Jbe HAIOHA, T10JhE TIOMeparmka,
nedopmanuje);opMupame 3aBpIIHOI HM3BemITaja; YTHIA] M300pa HHBOA AWCKPETH3alHje T'€OMETPHjCKOr Mopena (TYCTHHA Mpexe
KOHAYHHMX eJIeMEHaTa) Ha OCTBapeHe HyMEepHUKe pe3yirare.
- dpekBeHTHA aHaM3a jena.; CtaTnuka u PpeKBEHTHA aHAIM3a CKIIOIA.
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Metoae uzBohema HacTaBe
BexOe ce n3Bojie y pauyHapcKoj YIMOHUIN

Ouena 3Hama (MakcuMaIHu 0poj moena 100)

IIpeaucnutHe o6aBe3e 1noeHa 3aBpIIHU HCTIUT NoeHA
aKTHUBHOCT y TOKY IIpeAaBama 10 MMUCMEHU UCTIUT 15
KOJIOKBHjyM-H 3x20=60 YCMEHH HCITUT 15
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